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Slave PCB 
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Wybierz swój zestaw ECOLINE*: 

ECOLINE ECO Plus ECO Premium ECO Premium Plus 

Zu�ycie energii 
–6340 kWh 
–38% 

–5662 kWh 
–34% 

–6204 kWh 
–37% 

Tryb pracy Start&Stop z trybem ECO: Chodnik zatrzymuje si€, kiedy nie 
ma na nim pasa™erów 

Pełzanie z trybem ECO: Chodnik zwalnia, kiedy nie ma na 
nim pasa™erów 

Start&Stop oraz pełzanie z trybem ECO: 
Chodnik zatrzymuje si€ po okreflonym czasie pracy w trybie 
pełzania 

Zastosowanie Praca przerywana w przypadku braku pasa™erów Praca przerywana w przypadku braku pasa™erów Praca przerywana w przypadku braku pasa™erów 

•	 Redukcja zu™ycia energii o 38% •	 Płynny przewóz pasa™erów – chodnik jest ju™ w ruchu, •	 Płynny przewóz pasa™erów – chodnik jest ju™ w ruchu, 
•	 Redukcja w emisji CO  w elektrowni 2 kiedy zbli™a si€ pasa™er kiedy zbli™a si€ pasa™er 

Korzy⁄ci •	 Dłu™szy czas eksploatacji chodnika •	 Redukcja zu™ycia energii o 34% 
•	 Redukcja emisji CO  z elektrowni 2

•	 Redukcja zu™ycia energii o 37% 
•	 Redukcja emisji CO  z elektrowni 2

•	 Mniejsze zu™ycie i uszkodzenia cz€fci •	 Mniejsze zu™ycie i uszkodzenia cz€fci 
•	 Dłu™szy czas eksploatacji chodnika 

Emisja CO2 
O 9510 kg rocznie mniej O 8500 kg rocznie mniej O 9300 kg rocznie mniej 

Amortyzacja Mniej ni™ 1,5 roku Mniej ni™ 2 lata Mniej ni™ 2 lata 
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ODBIORCZA 
Kontrola cz€fci 
dostarczanych przez 
dostawców: 
•	 standardowa, 
•	 selektywna. 

ZARZŁDZANIE 
JAKOŒCIŁ U DOSTAWCY 
•	 Wybór wykwalifko-

wanych dostawców 
•	 Partia próbna 
•	 Wsparcie przemysłu 
•	 Wspacie cižgłego 

rozwoju dostawcy 

PRODUKCYJNA 
•	 Kontrola kratownicy 
•	 Kontrola 

mechaniczna 
•	 Punkt przeglždowy 
•	 Kontrola elektryki 

PEŁNE 
ZARZŁDZANIE 

JAKOŒCIŁ 

KO−COWA 
I WYSYŁKOWA 
•	 Kontrola przy 

pakowaniu 

ZADOWOLENIE 
KLIENTA 
•	 Kontrola jakofci 

monta™u 
•	 Protokół zgodnofci 
•	 Procedura reklamacji* 
•	 Konserwacja urzždze� 

Schindler 9500AE 9 



    

 
 

 

Paleta WewnŸtrzne/zewnŸtrzne przykrycie cokołu Grzebieœ Płyta podłogowa 

Aluminium, naturalne wyko�czenie Naturalne wyko�czenie z ™ółtymi, Aluminium, malowane proszkowo, Aluminium, malowane proszkowo, Aluminium, naturalne wyko�czenie Stal nierdzewna, kratka 
syntetycznymi paskami granicznymi RAL 9006 RAL 9002 

Srebrny Czarny z ™ółtymi, syntetycznymi Aluminium, malowane proszkowo, Aluminium, malowane proszkowo, Aluminium, malowane proszkowo, 
paskami granicznymi RAL 1013 RAL 3004 ™ółte 

Aluminium, linie 

Czarny Grip+ Aluminium, malowane proszkowo, Stal nierdzewna Grzebie� poliw€glanowy,  pełna 
RAL 7030 kolorystyka 
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Obudowa kratownicy O⁄wietlenie LED PorŸcz Cokół 

Malowana proszkowo, RAL 9006 Ofwietlenie balustrady typu „E” Ofwietlenie grzebienia Czarna Zielona Blacha stalowa, 
czarna antypoflizgowa 

Malowana proszkowo, RAL 9002 Punktowe ofwietlenie osłon Ofwietlenie szczelin mi€dzy paletami Czerwona Pomara�czowa Stal nierdzewna 

Stal nierdzewna Liniowe ofwietlenie osłon Ofwietlenie spodu chodnika Niebieska 
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PROJEKT: Daning International 
Commercial Plaza 

Miejsce: Szanghaj, Chiny 

Liczba chodników: 12 
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Klasyfkacja ⁄lisko⁄ci podło�a wg normy DIN 51130 

Œredni k£t akceptacji Grupa 

Od 6° do 10° R9 

Od 10° do (i łžcznie z) 19° R10 

Od 19° do (i łžcznie z) 27° R11 

Od 27° do (i łžcznie z) 35° R12 

Powy™ej 35° R13 

35 0 
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Grip+ frmy Schindler Inne marki 

Gładka z mikrozaczepami Szorstka lub pokryta gumž Rodzaj powierzchni 

Szybki natrysk - Natrysk cieplny aluminium Technologia 
- Natrysk łukowy 
- Odlewanie kokilowe/™łobienia w paletach 
- Wulkanizowanie na zimno 

W€glik - Aluminium Materiał pokrycia 
- Stop aluminiowo-silikonowy 
- Guma w wy™łobieniach 
- Guma 

10 lat - 6–12 miesi€cy Czas eksploatacji 
- Deklaracja producenta: 3–6 lat 

- Długi czas eksploatacji - Krótki czas eksploatacji Podsumowanie 
- Błyskawiczna wymiana palet - Słaba ochrona antypoflizgowa 
- Minimalne przestoje - Wymiana palet jest kosztowna i czasochłonna 

- Wy™sze koszty konserwacji 

Rekomendowane zastosowania dla Grip+ 

Chodnik znajduje si€ blisko wyjfcia i nara™ony jest na działanie czynników atmosferycznych. Wewn£rz obiektu 

Chodnik znajduje si€ w pobli™u wejfcia lub wyjfcia z parkingu i jest nara™ony na działanie 
czynników atmosferycznych. 

Nachylenie chodnika jest równe bžd� wi€ksze ni™ 12o. 

Chodnik nara™ony jest na działanie czynników atmosferycznych. 

(z zadaszeniem i bez) 
Na zewn£trz 
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Nominalna szeroko⁄¦ palety 
[mm] 

K£t nachylenia 
[stopnie] 

Maksymalna wysoko⁄¦ podnoszenia H 
[m] 

PrŸdko⁄¦ 
[m/s] 

Monta� 

800 10 
11 
12 

9,3 0,5 
0,65 

Wewnžtrz 
Na zewnžtrz – przykryte 
Na zewnžtrz 

1000 10 
11 
12 

7,5 0,5 
0,65 

Wewnžtrz 
Na zewnžtrz – przykryte 
Na zewnžtrz 

1100 10 
11 
12 

7,5 0,5 
0,65 

Wewnžtrz 
Na zewnžtrz – przykryte 
Na zewnžtrz 
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E podparcia punkty podparcia 
100=4,500 +20110=4,200 +20

 0  0 R3 3) R4 3) R1 3)
R2 3) 

120=3,900 +20
 ±5  ±5 0 L u min. 6,600 L m (    L omin. 6,800)

+10L= -5 

38
5

45
0 

min. 350 min. 350 
2) 2) 2)10 0: L=(H+18.5)x5.6713+2,719 11 0: L=Hx5.1446+2,719 12 0: L=(H-18.5)x4.7046+2,719 

Nachylenie Wysoko⁄¦ Długo⁄¦ Wymiary transp. Szeroko⁄¦ palety A=800 Szeroko⁄¦ palety A=1,000 Szeroko⁄¦ palety A=1,100 Szeroko⁄¦ palety 800 1000 1100 10°: H1 = Lu x 0,1763 - 1161 
mm podnoszenia H L Transport w cało⁄ci 

CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkcie CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkcie CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkciemm 

2 
IN

T 
1 

IN
T

11°: H1 = Lu x 0,1944 - 1177 
podparcia (kN) podparcia (kN) podparcia (kN) 

A: Szerokof² palety 800 1000 1100 12°: H1 = Lu x 0,2126 - 1192 
h4) I G Gu Go R1 R2 R3 G Gu Go R1 R2 R3 G Gu Go R1 R2 R3 

B: Odległof² pomi€dzy por€czami 958 1158 1258 10°: H1 = Lu x 0,1763 - 1096 
3000 19838 2460 20420 86 39 47 40 34 92 92 42 50 44 39 108 95 44 52 46 42 116 

C: Odległof² pomi€dzy frodkami por€czy 1038 1238 1338 11°: H1 = Lu x 0,1944 - 1112 
10° 4000 25509 2470 26180 104 48 56 46 41 119 111 51 60 53 47 139 115 53 62 57 50 149 

D: Szerokof² chodnika 1340 1540 1640 12°: H1 = Lu x 0,2126 - 1127 
5000 31180 2470 31940 130 61 69 56 50 148 143 67 76 70 61 168 150 70 80 77 67 178 

E: Szerokof² posadowienia 1400 1600 1700 10°: H2 = H1 + Lm x 0,1763 
3000 16746 2460 17380 77 34 43 36 30 78 82 37 45 40 35 91 85 39 46 42 38 98 

Lmax.1): Maksymalna długof² schodów 16300 15000 14300 11°: H2 = H1 + Lm x 0,1944 
12° 4000 21450 2470 22190 93 42 51 42 36 100 99 45 54 47 41 117 102 47 56 50 44 126 

Hmax.: Maksymalna wysokof² 9300 7500 7500 10°: H2 = H1 + Lm x 0,2126 
5000 26155 2470 27000 106 49 57 47 41 122 116 54 62 56 48 143 121 57 65 61 52 154 
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E100=5,800 +20 110=5,350 +20 

R3 3) R4 3) R1 3) 0  0R2 3) 
120=5,000 

+20 
±5  ±50 L u min. 7,900 L m (    L o min. 6,800)

+10L= -5 

38
5

45
0 

2) 2) 2) min. 350 min. 350 10 0: L=(H+36.8)x5.6713+3,908 11 0: L=Hx5.1446+3,908 12 0: L=(H-36.8)x4.7046+3,908 

Nachylenie Wysoko⁄¦ Długo⁄¦ Wymiary tansp. Szeroko⁄¦ palety A=800 Szeroko⁄¦ palety A=1000 Szeroko⁄¦ palety A=1100 Szeroko⁄¦ palety 800 1000 1100 10°: H1 = Lu x 0,1763 - 1389 
mm podnoszenia H L Transport w cało⁄ci 

CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkcie CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkcie CiŸ�ar (kN) CiŸ�ar w punkciemm 

2 
IN

T 
1 

IN
T

11°: H1 = Lu x 0,1944 - 1408 
podparcia (kN) podparcia (kN) podparcia (kN) 

A: Szerokof² palety 800 1000 1100 12°: H1 = Lu x 0,2126 - 1427 
h4) I G Gu Go R1 R2 R3 G Gu Go R1 R2 R3 G Gu Go R1 R2 R3 

B: Odległof² pomi€dzy por€czami 958 1158 1258 10°: H1 = Lu x 0,1763 - 1324 
3000 21131 2460 21700 92 41 51 41 36 100 99 45 54 47 41 117 103 47 56 50 44 126 

C: Odległof² pomi€dzy frodkami por€czy 1038 1238 1338 11°: H1 = Lu x 0,1944 - 1343 
10° 4000 26802 2470 27460 110 50 60 48 43 126 117 54 63 55 49 147 121 56 65 59 52 158 

D: Szerokof² chodnika 1340 1540 1640 12°: H1 = Lu x 0,2126 - 1362 
5000 32473 2480 33210 137 64 73 58 53 156 150 70 80 72 64 177 157 73 84 79 70 188 

E: Szerokof² posadowienia 1400 1600 1700 10°: H2 = H1+Lm x 0,1763 
3000 17849 2460 18460 82 36 46 38 32 84 88 39 49 42 37 98 91 41 51 44 40 105 

Lmax.1): Maksymalna długof² schodów 16300 15000 14300 11°: H2 = H1 + Lm x 0,1944 
12° 4000 22553 2470 23270 97 44 53 43 37 107 104 47 57 49 43 125 108 49 59 52 46 134 

Hmax.: Maksymalna wysokof² 9300 7500 7500 12°: H2 = H1 + Lm x 0,2126 
5000 27258 2470 28080 112 51 61 49 43 129 122 56 66 58 50 150 127 59 69 63 54 161 
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